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1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA CZESC OGOLNA ST 00.00.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan wspoélnych dla poszczegdlnych wymagan

technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z:

Budowa boiska wielofunkcyjnego przy Zespole Szkét nr 34 na OS$. Kapusciska z budowg infrastruktury

technicznej (zewnetrznej instalacji oswietlenia i monitoringu boiska) na dziatce nr ewid 212/1 w obrebie
200 przy ul. Zacisze 16 w Bydgoszczy

1.2. Zakres stosowania ST

Jako czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac i
rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do notowania wydarzeh zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbioréow robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i Projektantem.

1.3.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.3.3. Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.3.4. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstr. nawierzchni.
1.3.5. Ksiega obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dok. robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikdw. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.3.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i prob zwigzanych z ocengjakosci materiatéw oraz robot.

1.3.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacijg
projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.3.8. Nawierzchnia * warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.3.9. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.3.10. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.3.11. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokos$ci przemarzania.
1.3.12. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.3.13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji projektowe;.
1.3.14. Rysunki - czes¢ Dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

1.3.15. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosc
konstrukcyjng lub technologiczng zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowg
modernizacjg utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
projektowg ST i poleceniami Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy w term. okreslonym w Warunkach Szczegoétowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
punktéw gtéwnych oraz reperdw, Dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji projektowej i
komplet ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera nizej wymienione rysunki i dokumenty:

a./ Dokumentacja projektowa zatagczona do dokumentéw przetargowych:

W sktad dokumentéw przetargowych wchodzg n.w. zatgczniki dokumentacji projektowe;j:
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- Przedmiar robot
- Specyfikacje Techniczne

b./ Dokumentacja projektowa, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:
I. Czes¢ opisowa
II. Czes¢ rysunkowa

Specyfikacje techniczne
[ll. CzeS$¢ kosztorysowa - kosztorys inwestorski

c./ Dokumentacja Projektowa, ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej
Dokumentacja projektowa sporzgdzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia ze
wszystkimi wiasciwymi Urzedami oraz z wiascicielami terendw przeznaczonych do tymczasowego lub
statego zajecia, a takze stosownymi instytucjami zajmujgcymi sie ochrong srodowiska naturalnego.
Wyzej wymieniong dokumentacje projektowg Wykonawca sporzadzi w 4 egz. przedstawi Inzynierowi do
akceptacji przed rozpoczeciem robot okreslonych Kontraktem.

1.5.1. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu
az do zakonczenia i odbioru koncowego robét.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia dodatkowe,
wynikajgce ze sposobu prowadzenia robot, uzgodnione z odpowiednim zarzgdem drogi i organem
zarzadzajgcym ruchem projekty organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacii ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezgco.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakdw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera. Fakt
przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
Cene kontraktowsa.

1.5.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a./ utrzymywac Teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b./ ponosi¢ wszelkie koszty zwigzane z zabezpieczeniem gruntéw po korytowaniu,

c./ podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokdt Terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla os6b lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat
szczegolny wzglad na:

1./ Lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych 2J Srodki
ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany pizez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
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dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
Srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien
otizymac zgode na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.
Wykonawca bedzie wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego.

1.5.5. Ochrona witasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wiascicielami tych urzgdzenh
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalaciji i
urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzagdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagty bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.
1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie kontraktowe;.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoinczenia przez inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru kohicowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczg¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod i w
sposob ciggly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
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2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Przed rozpoczeciem robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciggty spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru
bedaformowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Wykonawce i zatwierdzonym przez Inzyniera. Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie pizyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosé do robdt i
byty dostepne do kontroli przez inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z inzynierem lub poza Terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce
zachowania warunkéw Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatéw.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie pojazdow i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera bedg
usuniete z Terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonywania robét
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg projektowg
wymaganiami ST, projektu organizacji robo6t oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji projektowe
lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robét zostang jesii wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie pizez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu pizez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Wykonawca montujgcy urzadzenia zabawowe powinien posiada¢ autoryzacje producenta tychze
urzgdzen.

Powinien wykazac sie posiadaniem kart technicznych oraz certyfikatow producentow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢
zatozongjakosé robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, witgczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robaét.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentaciji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane uizadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w
pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére
budzg watpliwosci co do jakoéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan niezwtocznie po ich

otrzymaniu.
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6.5. Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia
mat. posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét
bedzie posiadac¢ atest okreslajgcy w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone pizez
Wykonawce Inzynierowi.

Materiaty posiadajgce atesty i urzgdzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wtasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia
zostang odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatg technikg w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone

datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robdét,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robdt,

- przebieg robot, trudnoéci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajgcych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i kohcowych
odbioréw roboét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentac;ji projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

- dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika budowy bedg przedtozone
inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne
wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w kontrakcie. Dokumenty te
stanowig zatgczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujgce dokumenty:

a./zgtoszenie robot,
b./protokoty przekazania Terenu budowy,
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c./protokoty z odbioréw robot
d./protokoty z narad i ustalen,
e./korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okre$laé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacijg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym slepym kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedgobmieizone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego
inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekrogj.

lloéci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3.Urzadzenia | sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t bedg zaakceptowane
przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
sSwiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania

dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robdét.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatgcznika do Ksiegi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.Rodzaie odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera pizy udziale Wykonawcy:

a./odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b./odbiorowi czesciowemu,

c./odbiorowi ostatecznemu,

d./odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.
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Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pézniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg projektowg ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robét.

8.4. Odbioér ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym takcie
Inzyniera.

Odbiodr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie

przedtozonych dokumentow, wynikdéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentacjg projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robo6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem
toleranciji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2 szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wiascicielom
urzgdzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbior ostateczny robot".
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Slepego kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce
sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentac;ji projektowe;j.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne bezposrednia,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczgce oznakowania robét, wydatki
dotyczgce bhp, ustugi obce na rzecz budowy, opfaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy
dotyczgce wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw moggcych
wystapi¢ w czasie

realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym slepym
kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot
objetych tg pozycjg kosztorysowa.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami dodatkowych projektow
organizacji ruchu na czas trwania budowy wynikajgcych ze sposobu prowadzenia robét drogowych,
wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw; przejazdéw i organizacji mchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M. P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych {Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).

2. CPV 45230000-8 Linie kablowe zalicznikowe oraz oswietlenie zewnetrzne E-01-
01-01

1.1 Nazwa zamowienia oraz nazwa szczegotowej specyfikacji technicznej
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Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna dotyczy linii kablowych zalicznikowych oraz oswietlenia
zewnetrznego linii elektroenergetycznej oswietlenia wielofunkcyjnego boiska sportowego. Przyjeto dla
niej nazwe: "Szczegodtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét - linie kablowe
zalicznikowe oraz oswietlenie zewnetrzne" numer E-01-01-01.

1.2. Przedmiot i zakres robét objetych SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej - linie kablowe zalicznikowe oraz
oswietlenie zewnetrzne, E-01-01-01 sg wymagania dotyczgace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem zalicznikowej infrastruktury elektroenergetycznej na kompleksie boisk sportowych. Zakres
niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej obejmuje prowadzenie robot elektrycznych
zwigzanych z utozeniem zalicznikowej linii zasilajgcej obiekt (przytgcze zalicznikowe), wykonaniem
oswietlenia zewnetrznego oraz wykonanie rozdzielni kablowej z osprzetem znajdyjgcym sie przy
rozdzielni w szkole.

1.3. Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej SST
Wystepujgce okreslenia w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami, normami oraz
definicjami, podanymi w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét - czesé¢ ogolna, pkt 1.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t -
czesc ogodlna, ST 00.00

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz ich zgodnosé z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

12. Wymagania szczegotowe dotyczace witasciwosci wyrobéw budowlanych (materiaty)

Ogoélne wymagania dotyczace materiatlow
podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét - czes¢ ogdlna, ST 00.00

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu linii kablowych zalicznikowych oraz oswietlenia
zewnetrznego wg dokumentac;ji technicznej sa:

- fundament (prefabrykat betonowy) F150
- maszt oswietleniowy S-80P (wysokos$¢=8m)
- izolacyjne ztacza kablowe do stupow (masztow) oswieleniowych
- izolacyjne ztgcze bezpiecznikowe 1ZK-4-01 - osobne dla kazdej oprawy oswietleniowej na wszyskich
stanowiskach
- izolacyjne zigcze fazowe 1ZK-4-02
- ztlgcze zerowe IZK- 4-04
- wkifadka bezpiecznikowa D01 6A gG - osobna dla kazdej oprawy o$wietleniowej na wszystkich
stanowiskach
- zrodto swiatta (Oprawa LED) 300W
- konstrukcja wsporcza do zamocowania opraw oswieleniowych
- materiat drobny jak sruby, kapturki ochronne, itp.

Przy okresleniach odlegtosci pomiedzy poszczegolnymi stanowiskami oswietleniowymi poza nawiasami
podano dtugosci tras, natomiast w nawiasach podano dtugosci odcinkéw kabli.

Wszystkie w/w materiaty muszg posiada¢ odpowiednie atesty albo/i certyfikaty dopuszczajgce do
obrotu i stosowania.

2.3. Skladowanie materiatow
Materiaty nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknietych i suchych, przystosowanych do tego
celu, przewietrzanych i dobrze oswietlonych.

3.0. Wymagania szczegotowe dotyczace sprzetu i maszyn do wykonywania robét budowlanych
(sprz et)

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprzetu podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robét - czesé ogdlna, ST 00.00.
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3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci i wytrzymatosci oraz
powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.

Elektronarzedzia mozna uruchomic¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i
wiasciwego dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

4.0. Wymagania dotyczace srodkow transportu (transport)

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robét - czes¢ ogdlina, ST 00.00.

4.2. Transport materiatow na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu kabli, masztéw
oswietleniowych oraz projektorow oswietleniowych, niezbednych do wykonania robot elektrycznych
objetych dokumentacjg techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materiaty przed
przemieszczaniem w taki sposéb aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadowania i
wyladowania oraz sktadowania materiatéw nalezy przestrzega¢ zaleceh wytworcy.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem, w celu
unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych
i ciezkich elementéw.

5.0. Wymagania szczegotowe dotycz gce wykonania robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robé6t podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
robét - czesé ogdlna, ST 00.00.

5.2. Kolejnos¢é wykonywania robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizaciji i
harmonogram robat.

5.3. Prace demontazowe

Ewentualne, istniejgce, stare i zbedne czesci infrastruktury elektroenergetycznej znajdujgce sie na
obiekcie, nalezy odpowiednio i bezpiecznie zdemontowac, zachowujgc wszystkie zasady
bezpieczenstwa wykonywania robot.

Szczegoéty wykonania robét demontazowych Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego i z uzytkownikiem obiektu.

5.4. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do prac ziemnych, trasy linii kablowych nalezy wytyczy¢ geodezyjnie.

5.5. Roboty zasadnicze (montaz)

5.5.1. Ukladanie kabli
Kable nalezy uktada¢ po wytyczonych trasach w sposob zgodny z dokumentacjg techniczna.

5.5.2. Montaz masztéw i projektorow o swietleniowych
Maszty oswietleniowe i projektory oswietleniowe nalezy montowa¢ wg. zasad standardowych, z
uwzglednieniem uwag zawartych w dokumentaciji technicznej i instrukcjach producentow.

5.5.3. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czesci skladowe infrastruktury elektroenergetycznej nalezy wyposazy¢ w oznaczenia
identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczng identyfikacje obwodu, do ktérego nalezy
dany element. Kable i przewody oznaczy¢ nalezy odpowiednimi opaskami kablowymi. W rozdzielni
wszystkie obwody nalezy odpowiednio i jednoznacznie oznaczy¢.

Rowniez maszty oswietleniowe (stanowiska oswietleniowe) nalezy wiasciwie i trwale oznaczy¢, z
zachowaniem zasad estetyki.

5.5.4. Elementy mocujace
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Wszystkie elementy mocujgce powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza sie elementéw wykonywanych
na budowie z przypadkowego materiatu.

Ewentualne, robocze, systemowe rozwigzania mocowan muszg by¢ opracowane rysunkowo i
przedstawione do zatwierdzenia przez zespot projektowy lub Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5.5.5. Wykonanie uziemien
Uziemienia wskazanych stanowisk o$wietleniowych wykona¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng i
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami.

6.0. Kontrola, badania i odbiér robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robét - czesé ogdlna, ST 00.00.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czesci robot, zwlaszcza robot
zanikajgcych. Nalezy uwzgledni¢ miedzy innymi przed zasypaniem kabli:

— sprawdzenie ciggtosci zyt kabli

— pomiar rezystancji izolacji
W miare postepu rob6t wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych
préb i pomiaréw dla kolejnych czesci wykonywanych robot.
Wykonanie odnos$nych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe
Po zakohczeniu robot nalezy sprawdzic:

» zgodnosc¢ wykonania infrastruktury elektroenergetycznej z dokumentacijg techniczng oraz z
ewentualnymi zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodnos$¢ z przepisami
szczegotowymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczng,

* jako$¢ wykonania,

+ skutecznosc¢ dziatania zabezpieczen i sSrodkéw ochrony od porazen prgdem elektrycznym,

* spetnienie wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych rezysancji izolacji oraz uziemien

» zgodnos¢ oznakowania z Polskimi Normami

W przypadku nie zadowalajgcej jakosci robdt lub uzytych materiatow wykonawca bedzie musiat
wykonac¢ na wiasny koszt niezbedne poprawki lub ewentualne wymiany.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia wykonanej infrastruktury
elektroenergetycznej i zademonstrowacé jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacjg techniczng i
specyfikacjg techniczna.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
Ogodlne zasady przedmiaru i obmiaru robét podano w"Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
robét - czes¢ ogolna, ST 00.00.

Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajgca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych
pozycji, jest przedmiar robot, bedacy integralng czescig dokumentacji projektowe;.

Jednostkg obmiarowg jest :

-[m] dla kabli i przewoddéw oraz rur ochronnych

-[szt] dla masztéw oswietleniowych i projektoréw oswietleniowych

-[szt] dla zastosowanego osprzetu

8.0 Odbior robot
8.1 Ogdlne zasady odbioru robét podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét - czesé
ogolna, ST 00.00.

8.2. Odbiodr roboét zanikaj acych i ulegajacych zakryciu

Wszystkie czesci robot zanikajgce oraz ulegajgce zakryciu takie jak uktadanie kabli w ziemi muszg by¢
zgtaszane przez Wykonawce do odbioru przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, przed ich
zasypaniem.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru roboét

W czasie ostatecznego odbioru robot, przy przekazywaniu infrastruktury elektroenergetycznej do
eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:
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— Oswiadczenie Kierownika Rob6t o zgodnosci wykonania robét z dokumentacijg techniczng,
obowigzujgcymi przepisami i normami

— Dokumentacje Projektowg z naniesionymi poprawkami powykonawczymi

— Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrebny dla robét elektrycznych)

— Protokoty wszelkich wymaganych badanh i pomiaréw

— Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzgdzenia i wszelkie inne zastosowane
wyroby
Ewentualne dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzgdzen
elektrycznych.

9.0 Rozliczenie robét
Ogodlne zasady rozliczenia robét podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét - czesé
ogoina, ST 00.00.

Podstawa rozliczenia robot (ptatnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg dla danej pozycji kosztorysu.
Cena ta bedzie peinym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie wszystkich materiatow uzytych do
budowy infrastruktury elektroenergetycznej objetej dokumentacjg techniczna, uzycie sprzetu i wszystkie
inne czynnos$ci niezbedne do nalezytego wykonania robot.
Cena budowy obejmuje:

— roboty pomocnicze i przygotowawcze

— dostarczenie materiatow

— kompletne utozenie kabli

— montaz kompletnych masztéw oswietleniowych

— montaz kompletnych projektorow oswietleniowych

— montaz uziemien

— montaz osprzetu w rozdzielni gtdwne;j

— wykonanie badan i pomiaréw elektrycznych

— wszelkie prace demontazowe

10.0 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Przepisy prawne

*Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z p6zniejszymi zmianami.

*Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zaméwieh Publicznych

*Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

*Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia

14 grudnia 1994 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich
usytuowanie z pézniejszymi zmianami

*Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997r. w sprawie ogéinych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy.

10.1 Polskie normy

*PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

*PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogélnych
charakterystyk.

*PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

*PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

*PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pragdem przetezeniowym.

*PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego napiecia przed
przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.
*PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub
tgczeniowymi.
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*PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odtgczanie izolacyjne i fgczenie.

*PN-IEC 60364-4-47:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogdine. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.
*PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkdéw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed
pradem przetezeniowym.

*PN-IEC 60364-4-481 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

10.2. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobér srodkéw ochrony przeciwporazeniowej
zaleznosci od wptywoéw zewnetrznych.

*PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogodlne.

*PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

*PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Obcigzalnosci pragdowe
dtugotrwate przewodow.

*PN-IEC 60364-5-53: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura tgczeniowa i sterownicza.

*PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

Urzadzenia do odtgczania izolacyjnego i taczenia.

*PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

*PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

10.3. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

*PN-71/E-02034 Oswietlenie elektryczne terendéw budowy, przemystowych, kolejowych i portowych oraz
dworcow i srodkow transportu publicznego.

*PN-76/E-02032 Oswietlenie drog publicznych

*PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i

budowa.

*SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona

przeciwporazeniowa.

- SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i

budowa.

10.4 Opracowania

sInstalacje elektryczne COBR "ELEKTROMONTAZ".

*Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, tom V Instalacje elektryczne
MGPIB, COBR "ELEKTROMONTAZ".

*Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pism branzowych.

*Dokumentacje techniczne, instrukcje montazu zastosowanych urzgdzen, aparatéw, osprzetu i innych
materiatow

3. CPV 45312200-9 Instalowanie alarméw wiamaniowych system CCTV

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania robét zwigzanych z
budowa systemu CCTV przy boisku wielofunkcyjnym przy ul. Kaliskiej w Bydgoszczy.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu budowe
systemu systemu CCTV.

1.4.0Okreslenia podstawowe.

Telewizyjny system nadzoru - Zespot telewizyjnych srodkéw technicznych i programowych
przeznaczony do obserwowania, wykrywania, rejestrowania i sygnalizowania nienormalnych warunkow
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wskazujgcych na istnienie niebezpieczenstwa

Kamera CCTV - Urzadzenie przetwarzajgce obraz znajdujgcy sie w jego polu widzenia
na standardowy sygnat wizyjny.

Pole widzenia kamery - Rzut elementu analizujacego kamery przez uktad optyczny kamery na
dang powierzchnie.

Przetgcznik wizji - Urzgdzenie przetgczajgce recznie lub automatycznie, sygnat wizyjny z
dwoch lub wiecej wejs¢ na jedno lub wiecej wyjsc.

Dzielnik ekranu - Urzgdzenie do zobrazowania na jednym ekranie dwu lub wiecej
obrazow z réznych kamer.

Multiplekser wizyjny - Urzagdzenie tgczace cechy przetgcznika wizji oraz dzielnika ekranu.
Monitor - Przetwornik elektryczno - optyczny standardowego sygnatu
wizyjnego w obraz na ekranie monitora.

Magnetowid "time-lapse" - Magnetowid umozliwiajgcy rejestracje pojedynczych poétobrazow
sygnatu wizyjnego w ustalonych odstepach czasu oraz odtworzenie takiego zapisu.

Wizyjny detektor ruchu - Urzadzenie elektroniczne do wykrywania i sygnalizowania okreslonych
zmian w obrazie telewizyjnym.

Autoiris - Urzadzenie do automatycznego regulowania przystony w obiektywie

kamery, zgodnie z ustalonym algorytmem.
Zdalny regulator: ostrosci, ogniskowej, potozenia kamery - Urzadzenie zdalnie sterowane,
przeksztatcajgce sterujgcy sygnat elektryczny na pozgdane przesuniecie mechaniczne.
Oswietlacz - Urzadzenie stuzgce do wytworzenia w polu widzenia kamery
odpowiedniego promieniowania.
1.5 Wymagania ogdlne
Wykonawca powinien wykazac sie zatrudnieniem personelu posiadajgcego licencje pracownika
technicznych zabezpieczen Il stopnia wydang przez policje. Pracownicy powinni posiadac certyfikaty
zawodowe z zakresu instalowania systeméw zabezpieczeh wydane przez specjalistyczne osrodki
szkoleniowe.
2. MATERIALY | URZADZENIA
2.1 Ogodlne wymagania .
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw podano w dokumentacji techniczne;.
Producent tego systemu powinien posiadac aktualne certyfikaty odpowiednich jednostek badawczych.
2.2 Przewody elektroenergetyczne .
Typ przewodow stosowac zgodnie z dokumentacjg techniczng. Do wykonania instalacji elektrycznych
do zasilania urzgdzen monitoringu wizyjnego nalezy stosowac przewody izolowane do ukfadania na
state. Przewody wielozytowe przy uktadaniu wtynkowym stosowaé w wykonaniu ptaskim. Zyty
przewoddéw wielozytowych muszg posiadac rozne barwy izolacji.
Sposoéb uktadania przewoddéw w instalacji musi by¢ dostosowany do charakteru budynku oraz
przeznaczenia pomieszczen w celu ograniczenia wzajemnego wptywu instalacji elektrycznych i
srodowiska. Przewody instalacyjne stosowac¢ na napiecie znamionowe (750V). Nalezy stosowac
przewody z zytami miedzianymi.
2.3 Przewody sygnatowe.
Przewod koncentryczny 750m RG6, zelowany
2.4 Elementy systemu

a) Kamera zewnetrzna wandaloodporna — 2 szt.
Kamery opare o wysokiej klasy przetworniki 3 generacji o rozdzielczosci 1080p 1920x1080 px .
Specyfikacja, parametry minimalne:

Specyfikacja kamery

*Przetwornik 1/2,8" CMOS SONY IMX322

*Wysoka rozdzielczo$¢ do 1920x1080 (1080p)

*ANALOG/HDCVI

*Mechaniczny filtr podczerwieni,

*Cyfrowa redukcja szumow 3DNR,

*Funkcje AGC, AES, BLC, HLC, DIS, DEFOG

*Menu ekranowe dostepne z poziomu rejestratora HDCVI

*Strefy zastrzezone - 16 pdl dowolnie konfigurowalne

*Obiektyw zmiennoogniskowy 2,8-12mm z zewnetrzng regulacjg ostrosci,

*Promiennik podczerwieni o zasiegu do 40m z mozliwoscig zmiany zasiegu $wiecenia IR

*Diody nowej generacji o wydtuzonym czasie swiecenia do 50 000 godzin,

*Szyba dzielona z kotnierzem oddzielajagcym promiennik od obiektywu,

*Mozliwos¢ zmiany sygnatu HDCVI na analogowy (2x BNC)
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*Wyjscie serwisowe Wideo pod klapkag
*Uchwyt 3D z przepustem kablowym,
*Obudowa zewnetrzna IP66
«Zasilanie 12VDC.
wersja w czarnej obudowie
b) Zasilacz impulsowy —PSC 12V/1A/55MM - 2 szt.
Specyﬂkaqa
Zasilanie: 90+264VAC/50Hz
*  Wyjscie zasilania: 1A/12VDC
* Sprawnosc¢: 78%
+ Zabezpieczenia: SCP, OLP*
* Obudowa plastikowa zalewana: IP67
* Do zabudowy w puszce instalacyjnej nasciennej lub podtynkowej @60
*  Wymiary: 50x48x25 mm

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST "Wymagania
ogélne".

3.2 Sprzet do budowy instalacji monitoringu wizyjnego.

Wykonawca winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu gwarantujgcego
wiasciwg jakos$¢ robot:

00.00.0  Wiertarka udarowa

00.00.1 Miernik skutecznosci izolaciji

00.00.2  Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.

00.00.3  Miernik do pomiaru czasu i prgdu zadziatania wytgcznikéw réznicowo — prgdowych.

4. TRANSPORT

4.1 Wymagania ogolne dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
"Wymagania ogolne".

4.2 Srodki transportu budowy instalacji monitoringu wizyjnego.

Wykonawca winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu gwarantujgcego
wtasdciwg jakos¢ robot:

1 Samochdéd skrzyniowy dostawczy 0,9t

2 Samochdéd dostawczy,

3 przyczepy do przewozenia kabli,

4 Podnosnik samochodowy.

Przewozone materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie w czasie.
Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytworce dla poszczegdlnych materiatow i elementdw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem sie na $srodkach transportu.

4.3 Odbior materiatéw na budowie.

1. Materiaty na budowe nalezy dostarczac tgcznie ze Swiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

2. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta.

3. W razie stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci co do jako$ci materiatow nalezy
przed ich wbudowaniem poddac je badaniom okreslonym przez inzyniera ( dozoér
techniczny robdét).

4. Materiaty nie spetniajgce wymagan nie mogg byc¢ uzyte.

4.4 Skfadowanie materiatéw na budowie.
Materiaty takie jak: kable, przewody, kamery, rejestratory powinny by¢ przechowywane jedynie
w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. w zamknietych i suchych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w ST "Wymagania ogolne”.
5.2 Ogdlne ustalenia dotyczgce robot
Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, normami, oraz przepisami budowy,
bezpieczenstwa i higieny pracy.
5.3 Uktadanie przewodow w instalacjach teletechnicznych
Roboty instalacyjne wykonywac zgodnie z dokumentacjg projektowg
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W budownictwie biurowym stosownie do dokumentacji technicznej wykonywaé instalacje w rurach
instalacyjnych pod tynkiem, w rurach stalowych i z tworzywa PVC na tynku, wtynkowa, w scianach
szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewnych, we wnekach
kablowych. Szczegdtowe wymagania dotyczace linii kablowych okresla norma PN-76/E-05125.
Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentacjg Projektowa.
5.3.1 Instalacja w rurach instalacyjnych — pod tynkiem jest klasyczng metodg uktadania przewoddw w
przypadku stosowania rur PVC, dla linii zasilajgcych przechodzacych przez posadzki nalezy stosowac
rury stalowe.
5.3.2 Instalacja wtynkowa — polega na uktadaniu specjalnych przewodéw na scianach lub sufitach i
pokryciu warstwg tynku. Zaletg instalacji jest niski koszt i szybki montaz. Stosowanie w budownictwie
lekkich, szkieletowych scian dziatowych przyczynia sie do stosowania instalacji w tych $cianach.
5.3.3. Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych.
Wyszczegolnienie robot:
. Trasowanie.
. Odmierzenie i uciecie listwy.
. Wykonanie slepych otwordw.
. Osadzenie kotkow rozporowych.
. Nawiercenie otworow w listwie.
. Mocowanie listew za pomocg wkretéw.
. Zmontowanie elementow listew.
. Przygotowanie kleju, oraz przyklejenie listew do podtoza.
5.3.4. Instalowanie przewodow w korytkach instalacyjnych.
Wyszczegolnienie robot:
1. Rozwiniecie, wymierzenie i uciecie przewodu.
2. Zdjecie pokrywek z listew.
3. Utozenie przewodow z gieciem na tukach i zatamaniach.
4. Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgateznikow.
5. Zatozenie pokryw.
Przy instalacji przewoddw w korytkach instalacyjnych zachowaé¢ wymagang rezerwe przestrzeni
korytka.
5.3.5. Instalacja kamer.
Trasowanie miejsca montazu kamer.
Wykonanie otworéw w podtozu.
Osadzenie srub kotwigcych w podtozu,
Rozpakowanie kamer.
Montaz i kompletacja kamery.
Obciecie i obrobienie koncowek przewodow.
Podtgczenie przewoddw pod zaciski.
Montaz obudéw do podioza.
Sprawdzenie prawidtowosci potgczen przewodow.
5.4 Potgczenia wyrdwnawcze — ekwipotencjalizacja elementéw przewodzacych wewnagtrz budynku
jest realizowana za pomocg potgczen wyréwnawczych.

W przypadku zasilania kablowego obiektu nalezy potgczy¢ ptaszcz lub ostone metalowg kabla z
instalacjg odgromowa.

5.5 Ochrona przepieciowa

Ogodlne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepieciami atmosferycznymi przenoszonymi
przez rozdzielczg siec zasilajgcg oraz przed przepieciami generowanymi przez urzadzenia
przytaczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-IEC 60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami
zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki przepie¢ powinny wyttumic
przepiecia do wartos¢ ponizej poziomu wytrzymatosci udarowej urzgdzen elektrycznych i
elektronicznych zasilanych z danej instalacji. Wymagane znamionowe napiecia udarowe
wytrzymywane przez urzgdzenia (w zalezno$ci od napigcia znamionowego i uktadu sieci) zawarte
zostaty w normie PN-IEC 61024-1:2001,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Wymagania ogolne

Wykonawca powinien zadbac, aby jakos¢ materiatdéw, urzgdzen i montazu byta zgodna z Dokumentacjg
Projektowa, niniejszg specyfikacjg i poleceniami Inzyniera.
Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomic¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.
Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi inzynierowi dwa
egzemplarze swiadectwa badan z jego wynikami.
6.2 Badania przed przystgpieniem do robét

ONO OB WN -

nr strony 18



Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien przekazac¢ Inzynierowi wszystkie Swiadectwa
jakosci i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg by¢ wbudowane.
6.3 Badania w czasie wykonywania robét
Trasy przewodowe
Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich tras z Dokumentacjg
Projektowg. W przypadku bruzd nalezy sprawdzic ich przebieg z dokumentacjg jak rowniez ich
wymiary: szerokos¢ i gtebokosc.
Ukfadanie przewodow
Podczas uktadania przewodow i po zakohczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce
pomiary: zgodnos¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi
instalacjami.
Sprawdzenie ciggtosci zyt
Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywac przy uzyciu
przyrzadow o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznaé¢ za dodatni, jezeli
poszczegolne zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczegodlne fazy na obu kohcach linii sg oznaczone
identycznie.
Préba rezystanciji izolacji przewodoéw zasilajgcych
Pomiary rezystancji izolacji dla przewodéw zasilajgcych nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o
napieciu nie mniejszym niz 2,5kV dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej
wartosci. Rezystancja izolacji powinna by¢ nie mniejsza niz:
-0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych zgodnie z PN-E 90303,
-50 MQ/km dla kabli elektroenergetycznych o izolacji z papieru impregnowanego i napieciu
znamionowym powyzej 1kV i dla kabli elektroenergetycznych o izolacji z tworzyw sztucznych.
Sprawdzenie przewoddéw sygnatowych
Przewody sygnatowe powinny zosta¢ sprawdzone pod wzgledem rezystancji izolacji, rezystanciji
doziemienia, rezystancji petli linii dozorowych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest:
1m uktadanych kabli,
1szt zainstalowanych urzgdzen CCTV
8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robdt zgodnie z Warunkami Ogélnymi ST-00.00.00
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena obejmuije:
wytyczenie trasy,
koszt materiatéw,
dostarczenie materiatow,
uktadanie przewodow,
montaz osprzetu instalacyjnego,
budowe przepustéw w Scianach i stropach,
wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,
przeprowadzenie prob i konserwowanie urzgdzen w okresie gwaranciji,
instalacja urzadzen monitoringu wizyjnego (kamery, monitory, rejestratory)
dostawa i montaz zestawow komputerowych,
opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,
dostarczenie ksigzki przegladdw i konserwaciji
10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-E-04600:1992 (PN-92/E-04600) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe -
postanowienia ogolne i wytyczne
PN-E-04602:1984 (PN-84/E-04602) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Préby B -
sucho gorgco
PN-E-04603-1:1984 (PN-84/E-04603/01) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Proba
Ca - wilgotne gorgco state
PN-E-04603-2:1992 (PN-92/E-04603/02) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Proba
Cb - wilgotne gorgco state, stosowana gtéwnie dla urzgdzen.
PN-E-04604-2:1984 (PN-84/E-04604/02) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Préba
Db - wilgotne goraco cykliczne (cykl 12+12h)
PN-E-04605-1:1992 (PN-92/E-04605/01) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Préba Ea
i wytyczne - udary pojedyncze.
PN-E-04605-4:1985 (PN-85/E-04605/04) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Proba
Ed - spadki swobodne.
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PN-E-04606-3:1986 (PN-86/E-04606/03) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Proba
Fc - wibracje (sinusoidalne).

PN-E-04610-2:1986 (PN-86/E-04610/02) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Proba
Kb- mgta solna, cykliczna (roztwér chlorku sodowego)

PN-E-04610-3:1988 (PN-88/E-04610/03) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Proba
Kc- oddziatywanie dwutlenku siarki na styki i potgczenia

PN-E-04613-1:1985 (PN-85/E-04613/01) - Wyroby elektrotechniczne - Proby srodowiskowe - Préba N
- zmiany temperatury.

PN-E-04632:1993 (PN-93/E-04632) - Wyroby elektrotechniczne - Préby srodowiskowe - wytyczne do
préb wilgotnego goraca

PN-E-05009-3:1991 (PN-91/E-05009/03) - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ustalenie
o0golnych charakterystyk.

PN-E-05009-41:1992 (PN-92/E-05009/41) - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo - ochrona przeciwporazeniowa.

PN-E-02031:1969 (PN-69/E-02031) - Przemystowe zakf6cenia radioelektryczne - Dopuszczalne
poziomy.

PN-E-06600:1986 (PN-86/E-06600) - Automatyka i pomiary przemystowe - Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna urzgdzen - Ogélne wymagania i badania..

PN-E-08106:1992 (PN-92/E-08106) - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy.(kod IP)
PN-E-08390-11:1993 (PN-93/E-08390/11) - Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - postanowienia
ogolne.

PN-E-08390-12:1993 (PN-93/E-08390/12) - Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - Zasilacze -
parametry funkcjonalne i metody badan.

PN-E-08390-13:1993 (PN-93/E-08390/13) - Systemy alarmowe - Wymagania ogolne - Proby
Srodowiskowe.

PN-E-08390-14:1993 (PN-93/E-08390/14) - Systemy alarmowe - Wymagania ogolne - Zasady
stosowania.

PN-E-08390-51:1993 (PN-93/E-08390/51) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Ogdlne
wymagania dotyczgce systemow.

PN-E-08390-52:1993 (PN-93/E-08390/52) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Ogdlne
wymagania dotyczgce urzgdzen.

PN-E-08390-54:1993 (PN-93/E-08390/54) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Systemy
transmisji alarmu wykorzystujace specjalizowane tory transmisji.

PN-E-08390-55:1993 (PN-93/E-08390/55) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Systemy
transmisji alarmu wykorzystujace telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

PN-E-08390-56:1993 (PN-93/E-08390/56) - Systemy alarmowe - Systemy transmisji alarmu - Systemy
tgcznosci akustycznej wykorzystujgce telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

Polska Norma PN-EN 50133-1 ,, Systemy kontroli dostepu”

PN-IEC 68-2-1+A#1996 - Badania srodowiskowe - Préby - Proby A: Zimno.

PN-IEC 801-2:1994 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi - Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

PN-IEC 801-4:1994 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi - Wymagania dotyczgce serii szybkich elektrycznych zaktdcen impulsowych.
PN-IEC 1000-4-3:1996 - Kompatybilnosé elektromagnetyczna - Metody badan i pomiarow -
Badanie odpornosci na pole elektromagnetyczne o czestotliwosci radiowe;j.

PN-EN 50081-1:1996 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Wymagania ogolne dotyczace
emisyjnoéci - Srodowisko domowe, handlowe i lekko uprzemystowione.

PN-EN 50082-1:1996 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Wymagania ogoélne dotyczace
odpornosci - Srodowisko domowe, handlowe i lekko uprzemystowione.

PN-EN 60068-2-63:1997 - Badania srodowiskowe - Metody préb - Préba Eg: Uderzenia, mtot
sprezynowy.

PN-O- 79021:1989 (PN-89/0-79021) - Opakowania - System wymiarowy.

PN-O- 79252:1985 (PN-85/0-79252) - Opakowania transportowe z zawartoscig - Znaki i znakowanie -
Wymagania podstawowe.

PrPN-EN 50130-4 - Systemy alarmowe - Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna - Norma
dotyczgca grupy wyrobow: Wymagania dotyczgce odpornosci urzgdzeh, systemdw alarmowych
pozarowych, wtamaniowych i osobistych..

PrPN-EN 61000-4-5 - Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna - Metody badan i pomiaréw -
Odpornos¢ na udar napieciowy.
PrPN-EN 61000-4-11 - Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna - Badania odpornosci na zaniki,

krotkie przerwy i zmiany napiecia zasilania.
10.1. Normy uzupetniajgce
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PN-IEC 60364-5-523 sposob uktadania kabli.
PN-IEC 60364-1 kryteria doboru przewodow w instalacjach
PN-IEC 60364-5-52 wymagania odnosnie minimalnych przekrojow stosowanych w instalacjach.
PN-IEC 60364-4-41  dobdr przekroju ze wzgledu na skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej.
PN-IEC 60364 [18]  dobor przewodow ochronnych i neutralnych
PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
PN-IEC 439-2:1997 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.
PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.
PN-IEC 60364-4-41: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.
PN-IEC 60364-4-43: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.
Pr PN-IEC 60364-5-52: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
PN-IEC 60364-5-523: 2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe dtugotrwate przewoddw.
PN-86/E-05003/01; PN-86/E-05003/02; PN-89/E-05003/01; PN-89/E-05003/03/03
Instalacje odgromowe

PN-IEC 664-1:1998 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
zapiecia, zasady, wymagania i badania.
PN-IEC 61024~ 1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych — zasady ogdlne,

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Postanowienia ogdlne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub tgczeniowymi.

PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbidr
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